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Kiitos, etta valitsit Mammotion-ruohonleikkurin puutarhaasi. Tama kayttdopas auttaa sinua kayttamaan

Mammotion-robottia, rajalangatonta ruohonleikkuria, joka leikkaa nurmikkosi ja huolehtii sen hoidosta.

Taman kayttooppaan tekijanoikeudet omistaa Mammotion-yhtio. liman yrityksen kirjallista lupaa mikaan
yksikko tai henkilo ei saa kopioida, muokata, jaljentaa, litteroida tai lahettaa tekstia millaan tavalla tai

mistaan syysta. Tata kayttdopasta voidaan muuttaa ilman ennakkoilmoitusta milloin tahansa.

Ellei nimenomaisesti toisin sovita, tdma kayttoopas toimii ainoastaan kayttoohjeena, eivatkd sen

sisaltamat lausunnot ja tiedot muodosta minkaanlaista takuuta.
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1 Turvallisuusohjeet

1.1 Yieiset turvallisuusohjeet

Lue kayttoopas huolellisesti ja ymmarra se ennen robotin kayttoa.

Robotin kayttda suositellaan vain henkilGille, joita pidetaan laillisesti taysi-ikaisina asuinvaltiossaan.
Kayta robotin kanssa vain Mammotionin suosittelemia laitteita. Kaikki muu kaytto on vaarinkayttoa.
Al3 anna lasten tai henkildiden, joilla on heikentyneet fyysiset, aistinvaraiset tai henkiset kyvyt tai
joilla ei ole riittavasti kokemusta ja tietoa, tai jotka eivat tunne naita ohjeita, kayttaa robottia.

Ala anna lasten olla robotin [aheisyydessé tai leikkia robotin kanssa sen ollessa toiminnassa.

Al3 kayta robottia alueilla, joilla ihmiset eivét ole tietoisia sen l&sn&olosta.

Al3 juokse, kun kéytat robottia manuaalisesti Mammotion-sovelluksella. Kévele aina, varo askeleitasi
rinteissa ja sailyta tasapaino koko ajan.

Valta koskettamasta liilkkuvia vaarallisia osia, kuten teralevya, ennen kuin se on taysin pysahtynyt.
Valta robotin kayttoa, kun tydskentelyalueella on ihmisia, erityisesti lapsia tai elaimia.

Jos kaytat robottia yleisilla alueilla, aseta tyoskentelyalueen ymparille varoituskyltteja, joissa on
seuraava teksti: "Varoitus! Automaattinen ruohonleikkuri! Pysy etaalla robotista! Valvo lapsia!”

Kayta robottia kayttaessasi tukevia jalkineita ja pitkalahkeisia housuja.

Robotin vaurioitumisen sekd@ ajoneuvo- ja henkildonnettomuuksien valttamiseksi ala maarita
tehtavaalueita tai kanavia yleisten kulkuvaylien poikki.

Hakeudu laakariin loukkaantumis- tai onnettomuustapauksissa.

Aseta robotti OFF-tilaan ja poista turva-avain ennen tukosten poistamista, huoltotoimenpiteita tai
robotin tarkastamista. Jos robotti tarisee epanormaalisti, tarkista se vaurioiden varalta ennen

uudelleenkaynnistysta. Al3 kayta robottia, jos jokin osa on viallinen.



Al3 kytke tai kosketa vaurioitunutta kaapelia ennen kuin se on irrotettu pistorasiasta. Jos kaapeli
vaurioituu kayton aikana, irrota pistoke pistorasiasta. Kulunut tai vaurioitunut kaapeli lisaa
sahkoiskun vaaraa, ja huoltohenkiloston on vaihdettava se.

Al3 sijoita kaapeleita alueille, joita robotti leikkaa.

Kayta robotin lataamiseen vain pakkauksessa mukana olevaa latausasemaa. Vaaranlainen kaytto voi
aiheuttaa sahkoiskun, ylikuumenemisen tai syovyttdvan nesteen vuotamisen akusta. Jos
elektrolyyttia vuotaa, huuhtele vedella/neutralointiaineella. Hakeudu |aakariin, jos syovyttavaa
nestetta paasee silmiin.

Kayta vain Mammotionin suosittelemia alkuperaisia akkuja. Robotin turvallisuutta ei voida taata
muilla kuin alkuperaisilla akuilla. Al4 kdyta akkuja, joita ei voi ladata.

Pida jatkojohdot etaalla liikkuvista vaarallisista osista, jotta johdot eivat vaurioidu, mika voi johtaa
kosketukseen jannitteisten osien kanssa.

Tassa asiakirjassa kaytetyt kuvat ovat vain viitteellisia. Tutustu todellisiin tuotteisiin.

1.2 Asennusta koskevat turvallisuusohjeet

Valta latausaseman asentamista paikkoihin, joissa ihmiset voivat kompastua siihen.

Al3 asenna latausasemaa paikkoihin, joissa on seisovan veden vaara.

Al4 asenna latausasemaa ja sen lisdvarusteita 60 cm:n sisélle palavasta materiaalista. Latausaseman
ja virtalahteen toimintahairiot tai ylikuumeneminen voivat aiheuttaa palovaaran.

USA:ssa/Kanadassa asuville kayttdjille: Jos virtalahde asennetaan ulkotiloihin, on olemassa
sdhkdiskun vaara. Asenna vain katettuun luokan A GFCl-pistorasiaan (RCD), jossa on sdankestava

kotelo, ja varmista, etta pistokkeen suojus on asetettu tai poistettu.

1.3 Kayttod koskevat turvallisuusohjeet

Pida kidet ja jalat kaukana pyérivista terista. Al aseta késiasi tai jalkojasi tuotteen l3helle tai sen alle,

kun se on paalla.

e Al3 nosta tai siirra tuotetta, kun se on p&alla.



Varmista, ettei nurmikolla ole esineita, kuten kivia, oksia, tykaluja tai leluja. Terat voivat vaurioitua,
jos ne joutuvat kosketuksiin jonkin esineen kanssa.

Al3 aseta esineitd tuotteen, latausaseman tai RTK-vertailuaseman paille.

Al kayta tuotetta, jos STOP-painike ei toimi.

Valta tuotteen tormaamista ihmisiin tai eldaimiin. Jos ihminen tai eldin tulee tuotteen reitille, pysayta
se valittomasti.

Katkaise robotista virta aina, kun sita ei kayteta.

Al3 kayta tuotetta samanaikaisesti upposadettimen kanssa. Kayt4 aikataulutoimintoa varmistaaksesi,
etta tuote ja upposadetin eivat toimi samanaikaisesti.

Valta asettamasta kanavaa, johon on asennettu upposadettimia.

Al4 kayta tuotetta, jos tehtdvaalueella on seisovaa vetta, esim. vesilatakdita rankkasateen jilkeen.

1.4 Turvallisuusohjeet huoltoa varten

Katkaise robotista virta, kun teet huoltotoimenpiteita.

Irrota pistoke latausasemasta ennen latausaseman puhdistamista tai huoltoa.

Al kayta robotin puhdistamiseen korkeapainepesuria tai liuottimia.

Varmista, ettd asetat pesun jalkeen robotin maahan normaaliin asentoon, ei ylosalaisin.

Al3 kaanna robottia yldsalaisin alustan pesemiseksi. Jos kaannat sen puhdistusta varten, varmista,
ettd palautat sen jalleen oikeaan asentoon. Tama varotoimenpide on tarpeen, jotta vesi ei paase

vuotamaan moottoriin ja mahdollisesti vaikuttamaan normaaliin toimintaan.

1.5 Akun turvallisuus

Litiumioniakut voivat rajahtaa tai aiheuttaa tulipalon, jos ne puretaan, oikosuljetaan, altistetaan vedelle,

tulelle tai korkeille lampatiloille. Kasittele niitd varoen, ala pura tai avaa akkua ja valta kaikenlaista

sahkoista/mekaanista vaarinkayttoa. Sailyta niita suojassa suoralta auringonpaisteelta.

Kayta vain valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtalahdetta. Sopimattoman laturin ja virtalahteen

kaytto voi aiheuttaa sahkoiskuja ja/tai ylikuumenemista.

-3-



e ALA YRITA KORJUATA TAI MUUTTAA AKKUJA! Korjausyritykset voivat aiheuttaa vakavia
henkilovahinkoja rajahdyksen tai sahkdiskun vuoksi. Jos akkuun syntyy vuoto, vapautuvat
elektrolyytit ovat syovyttavia ja myrkyllisia.

e Tama laite sisaltaa akkuja, jotka vain ammattitaitoiset henkilot voivat vaihtaa.

1.6 Jaannosriskit

Kayta suojakasineitd, kun vaihdat teria, jotta valtat loukkaantumiset.

1.7 Kayttétarkoitus

Mammotion-robotit on suunniteltu kotitalouksien nurmikonhoitoon, eika niita ole tarkoitettu kaupalliseen

kayttoon.

1.8 Havittiminen

H&vita tdma tuote paikallisten elektroniikkaromua (WEEE) koskevien maaraysten mukaisesti. Ald havita
sitd tavallisen kotitalousjatteen mukana. Vie se sen sijaan valtuutettuun kierratyskeskukseen tai
kerayspisteeseen, jotta varmistetaan elektronisten komponenttien turvallinen kasittely ja ympariston

kannalta vastuullinen havittaminen.



2 Esittely

2.1 Tietoa Mammotion YUKA mini -sarjasta

2.1.1 Tietoa vision-moduulista

YUKA mini on varustettu vision-moduulilla, joka tarjoaa vision-paikannuksen, vision esteiden

tunnistuksen ja FPV-tilan.

e Vision-paikannus auttaa varmistamaan paikannustarkkuuden, kun RTK-paikannus ei onnistu
heikkojen satelliittisignaalien vuoksi.

e Vision esteiden tunnistus tunnistaa edessa olevat esteet.

e [PV-tilaa voidaan kayttaa valvontaan kuten turvakameraa.

2.1.2 Tietoa paikannuksesta

YUKA mini -tuotteessa on RTK-navigointijarjestelma (reaaliaikainen kinemaattinen) ja 3D vision-

paikannusjarjestelma, jotka tarjoavat tarkempia paikannustietoja.

RTK-paikannus

RTK on differentiaalinen GNSS-paikannustekniikka, joka parantaa huomattavasti paikannustarkkuutta
noin 5 cm:iin. YUKA mini kdyttaa neljaa globaalia navigointijarjestelméaa (GPS, GLONASS, BeiDou ja Galileo)
ja se kayttaa taydentavia antureita, joten sen tarkkuus on lahes 100 kertaa parempi kuin perinteisten GPS-

jarjestelmien.
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Robotti RTK-vertailuasema ja Rakennus
latausasema

1. RTK-vertailuasema vastaanottaa satelliittisignaaleja, joten se tarvitsee esteettoman ympariston ja
nakyman avoimelle taivaalle.

2. YUKA mini toimii samalla tavalla, ja se tarvitsee nakyman avoimelle taivaalle satelliittisignaalien
vastaanottamiseksi.

3. Tiedonsiirto RTK-vertailuasemasta YUKA mini -tuotteeseen on mahdollista. Tama ei tarkoita sita, etta
jokaisesta nurmikon pisteesta on jatkuvasti oltava esteeton nakyma RTK-vertailuasemalle. Niin

kauan kuin siirtotie ei ole taysin tukossa, tiedot voidaan |ahettaa radioteitse.

Vision-paikannus

YUKA mini kayttaa ensisijaisesti RTK-paikannusta itsensa paikantamiseen. Tilanteissa, joissa esteet,
kuten raystaat tai puut, estavat satelliittisignaalit kartoituksen ja leikkuun aikana, YUKA mini voi kuitenkin
toimia tehokkaasti vision-paikannuksen avulla.

2.1.3 Tietoa esteiden tunnistamisesta

YUKA mini tunnistaa esteet vision-moduulin avulla. Vision-jarjestelma tunnistaa esteet ja reagoi niihin

sen mukaisesti.



2.1.4 Tietoa nurmikkotaiteesta

Hyodyntamalla tekoalyalgoritmeja leikkuureitin, leikkuukorkeuden ja leikkuukulman raataloimiseksi YUKA

mini voi luoda erikoiskuvioita Mammotion-sovelluksen kautta. Katso kohdasta Kuvion luominen lisatietoa.

2.1.5 Tietoaliitettavyydesta

YUKA mini tukee kolmea liitantamenetelmaa, nimittdin Bluetoothia, Wi-Fi-yhteytta ja 4G-
matkapuhelinverkkoa. Bluetoothia kaytetaan robotin yhdistamiseen puhelimeen, kun taas Wi-Fi- ja 4G-

matkapuhelinverkkoa kaytetaan internetin kayttamiseen.

2.1.6 Tietoa aaniohjauksesta

HUOMAUTUS

Robotti tukee nyt adnikomentoja englanniksi, saksaksi ja ranskaksi.

YUKA mini on yhteensopiva seka Alexa- etta Google Home -aaniohjauksen kanssa. Kun se on linkitetty,
voit helposti aloittaa tai lopettaa tyOskentelyn tai lataamisen yksinkertaisilla aanikomennoilla. Katso

kohdasta Yhdisté Alexa-tilisi tai Yhdistd Google Home -tilisi lisatietoa.

2.1.7 Tietoa automaattisesta latauksesta

YUKA mini tukee automaattista lataukseen palaamista, kun akun varaustaso on alle 15 %.



2.1.8 Tietoa varkaudenestojarjestelmasta

® Talla hetkella saat push-ilmoituksen Mammotion-sovelluksen kautta, jos robottisi ylittaa maaritellyn
alueen. Katso kohdasta Etsi laitteenilisatietoa.

® Kayttajat voivat seurata robotin sijaintia GPS- ja 4G-paikannuksen avulla Mammotion-sovelluksen
kautta, kunhan se on verkossa. Katso kohdasta Etsi laitteeni lisatietoa.

® [ isaksirobotin rakenne sallii AirTag-paikantimen kiinnittamisen jaljittamaan sen sijaintia.




2.2 Pakkauksen sisilto

Varmista, etta osat |0ytyvat pakkauksesta tilauksesi mukaisesti. Jos jokin osa puuttuu tai on vaurioitunut,
ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaan tai myynnin jalkeiseen tukeemme. Mammotion suosittelee
sailyttamaan pakkauksen ja vaahtomuoviset sisdosat tulevia tarpeita varten.

2.2.1 YUKA mini -asennussarja

YUKA mini x1 Turva-avain x1(varakaytto6n)

e it 338
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Tera x6 (varakayttoon) Ruuvi x6 (varakayttoon) Aluslevy x6 (varakaytt6on)

2.2.2 Latausaseman asennussarja
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Paalu x4

Ruuvi x4 Latausaseman virtalahde x1



2.2.3 RTK-asennussarja

RTK-vertailuasema x1

Asennustolppa x2
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Paisuntapultti x4

2.2.4 Tyokalusarja

Ruuvitaltta (ristipaa + T20-
karki) x1

Radioantenni x1
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RTK-vertailuaseman jatkokaapeli

(5m)x1

Johtoside x4

Harja x1
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2.3 Tuotteen symbolit

Nama symbolit I0ytyvat tuotteesta. Tutustu niihin huolellisesti.

Symboli Kuvaus

& Varoitus.

] Lue kayttoohjeet ennen tuotteen kayttoa.

—
1

:DDC Kayta irrotettavaa syottoyksikkoa TS-A060-2802151.
TS-A060-2802151

:D-D_C Kayta irrotettavaa syottoyksikkoa TS-A012-1201002.
TS-A012-1201002

( € Tama tuote on sovellettavien EU-direktiivien mukainen.
Made in China Tama tuote on valmistettu Kiinassa.

Tata tuotetta ei saa havittaa tavallisen kotitalousjatteen mukana. Varmista,
etta tuote kierratetaan paikallisten lakisaateisten vaatimusten mukaisesti.

Tama tuote voidaan kierrattaa.

Pida tdman tuotteen pakkaus kuivana.

-»‘J (l@IXI] a ::3 | =4

Taman tuotteen pakkausta ei saa peittaa.
A Kallistaminen kielletty.
=
p _J
—
I Tama tuote on sarkyva.
g
= Tuotteen pakkauksen/tuotteen paalle ei saa astua.

-11 -



Kuvaus

Luokan Il laite.

Pida kadet tai jalat etaalla liikkuvista osista.

Al3 aja tuotteella.

Pida turvallinen etaisyys tuotteeseen kayton aikana.

VAROITUS - Al4 koske pyrivaan teraan.

VAROITUS - Lue kayttéohjeet ennen tuotteen kayttoa.

VAROITUS - Pida turvallinen etaisyys koneeseen kayton aikana.

VAROITUS - Poista estolaite ennen koneen tyostamista tai sen nostamista.

VAROITUS - Al aja koneella. Al koskaan laita kasidsi tai jalkojasi tuotteen
lahelle tai sen alle.

-12-



2.4 Tuotteen yleiskatsaus

2.4.1 YUKA mini

1. Leikkuukorkeuden saatdpainike — saada 2. Ohjauskeskus
leikkuukorkeus painamalla ja kdantamalla
Sadeanturi 4. Sivu-LED

Hatapysaytyspainike
Turva-avain 7. Vision-moduuli

-13-



Ohjauskeskus

Painike

C ORD

Kuvaus
Kotipainike
Ruohopainike

Start-painike

Virtapainike

Hatapysaytyspainike

STOPR

Kuvaus
® Paina ﬁ paina sitten latausasemaan palaamiseksi.
® Paina !T.ll paina sitten tyoskentelyn jatkamiseksi /
robotin lukituksen avaamiseksi.
Kytke robotti paalle / pois paalta painamalla pitkaan -
painiketta.
Jos ilmenee odottamattomia ongelmia, voit pysayttaa robotin

valittdmasti painamalla tata painiketta.

-14 -
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Kahva
Leikkuukiekko
Monisuuntainen pyora

I[rrotettava akku
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Leikkuutera

. Latauskontakti

. Takapyora

Infrapunavastaanotin

0



2.4.2 Latausasema ja RTK-vertailuasema

IR

1. RTK-vertailuaseman LED-merkkivalo 2. Nuppi
Radioantenni 4. |atausaseman LED-merkkivalo

Infrapunalahetin 6. Latauskontakti

-16 -



2.4.3 LED-merkkivalokoodit

YUKA mini

Merkkivalo

Sivu-LED

Paikannuksen
merkkivalo

Latausasema

Vari

Vilkkuu vihreana
Palaa vihreana
Palaa punaisena

Pois paalta

Vari
Palaa vihreana

Hengittava vihrea

Vilkkuu sinisena

Palaa punaisena

Pois paalta

Palaa vihreana
Vilkkuu punaisena
Vilkkuu sinisena

Palaa sinisena

Kuvaus

Kuvaus
Robotti toimii oikein.

OTA-paivitys kaynnissa

Robottia ladataan

Hatapysaytyspainike on aktivoitu

Akku vahissa

Robotti on jaanyt kiinni

Robottia on nostettu/kallistettu/kaannetty ympari
Robottijarjestelman toimintahairio
Robottijarjestelman paivitys epaonnistui

Robotti on kytketty pois paalta

Robotti on lepotilassa

Sivu-LED on kytketty pois sovelluksesta
Robotti ei toimi manuaalisessa ohjaustilassa

Paikannus toimii hyvin.

Paikannusjarjestelman toimintahairio.

Paikannusjarjestelmaa alustetaan.

Robotin virrankytkenta onnistui.

Robotti on latausasemassa.

Robotti ei ole latausasemassa.

Latausaseman toimintahairio

Ei virransyottoa
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RTK-vertailuasema

Vari

Vilkkuu sinisena
Vilkkuu vihreana
Palaa vihreana

Palaa sinisena

Pois paalta

Palaa punaisena

Kuvaus

Vertailuasemaa paivitetaan.

Vertailuasemaa alustetaan.

Paikannustilaksi on asetettu RTK Datalinkin kautta, ja se toimii hyvin.
Paikannustilaksi on asetettu RTK Internetin kautta, ja se toimii hyvin.
e Paikallinen aika on klo 18.00 ja 8.00 valilla.

e FEivirransyottoa.

RTK-vertailuaseman toimintahairio
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3 Asentaminen

3.1 Valmistelu

® | uejaymmarra turvallisuusohjeet ennen asennusta.
e Kayta alkuperaisia osia ja asennustarvikkeita.
e Piirra nurmikko ja merkitse esteet. Tama helpottaa latausaseman ja RTK-vertailuaseman

sijoituspaikan tutkimista ja virtuaalisten rajojen asettamista.

3.2 RTK-vertailuaseman sijaintipaikan valitseminen

RTK-jarjestelman suorituskyvyn optimoimiseksi RTK-vertailuaseman on sijaittava avoimella alueella
satelliittisignaalien vastaanottamiseksi. Voit asentaa RTK-vertailuaseman tasaiselle, avoimelle maalle tai
esteettomalle seindlle tai katolle. Yleisesti jos nurmikkosi on L-muotoinen, voit asettaa vertailuaseman
seinaan, katolle tai maahan. Jos nurmikkosi on O-muotoinen, U-muotoinen tai sinulla on erillisia

nurmikoita, on suositeltavaa sijoittaa RTK-vertailuasema seinaan tai katolle.

T il .
[ ]
? J
L-muotoinen U-muotoinen O-muotoinen

Erilliset nurmikot
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Sijaintivaatimukset ovat seuraavat:

RTK-vertailuasema on suunnattava pystysuoraan, kuten alla on esitetty:

Sijoita RTK-vertailuasema tasaiselle, avoimelle maalle tai esteettomalle seinalle tai katolle. Varmista,

ettei Iahella ole kattoja tai puita, jotka voivat estaa satelliittisignaaleja.

ALA asenna RTK-vertailuasemaa L-kirjaimen muotoisen rakennuksen kulmaan tai kahden

rakennuksen valiselle kapealle polulle tai puun alle.

Sailyta vahintaan 3 metrin etaisyys RTK-vertailuaseman ja minka tahansa seinan tai puun valilla.

7~ \

Avoin taivas

>3m (10 ft.) 23m (10 ft.)
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3.3 Latausaseman sijaintipaikan valitseminen

® Asetalatausasema tasaiselle alustalle.

e Latausalueen (1x1 m latausaseman edessa) on oltava vapaa merkittavistd kuopista. Kaltevuuden on
oltava alle 5.

e ALA asenna latausasemaa L-kirjaimen muotoisen rakennuksen kulmaan tai kahden rakennuksen
valiselle kapealle polulle.

e [ atausaseman ja telakointipisteen valissa ei saa olla esteita tai muita esineita.

e | atausaseman pohjalevy ei saa olla taipunut tai kallistunut.

s

® Aseta latausasema nurmikkoon pain.

/O )

T\ - g—;f LA

® Jos latausasema sijoitetaan nurmikon ulkopuolelle, luo kanava, joka yhdistaa sen nurmikkoon.

&
4

HUOMAUTUS

Jos latausasema asennetaan betonipinnalle, kiinnita se paisuntapulteilla.
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3.4 Asentaminen

3.4.1 Latausaseman asentaminen

1. Tydnna lataustornia latauspohjaan, kunnes

kuulet KLIK-danen.

2. Asenna ja kirista nelja ruuvia latauspohjalevyn

alta ruuvitaltalla ja T20-karjella.

3. Valitse avoin kohta latausaseman
asentamiseen.

4. Kiinnitd latausasema kunnolla neljalla paalulla

kuvan mukaiseen asentoon.
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Liita latausaseman kaapeli (pidempi)
latausaseman virtalahteeseen.

Kytke latausaseman virtalahde pistorasiaan.
Aseta robotti latausasemaan lataamisen

aloittamiseksi.

HUOMAUTUS

@ Lataa robotti

kayttokertaa varten, jotta se

ensimmaista

aktivoituu.
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3.4.2 RTK-vertailuaseman asentaminen

RTK-vertailuasema voidaan asentaa joko nurmikolle tai kiinnittad seinalle. Valitse optimaalinen

asennustapa nurmikkosi muodon mukaan.

Maahan asennus

1. Kokoa kaksi asennustolppaa.

2. Kiinnita radioantenni RTK-

vertailuasemaan.

3. Kierra pitka paalu asennustolpan pohjaan.

4. Asenna RTK-vertailuasema

asennustolppaan. / /
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5. Tybnna asennustolppa tukevasti

nurmikkoon latausaseman lahelle.
Saada nuppia varmistaaksesi, ettd RTK-

vertailuasema on pystyasennossa ja

vakaasti.

Yhdistda  RTK-vertailuaseman  kaapeli
latausaseman kaapeliin (lyhyempaan).
Kayta johtosidettd ja kaapelitappia

kaapelin kiinnittamiseen.
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Seinaasennus

1. Valitse raystaan leveyden mukaan joko

pidemmat tai lyhyemmat tolpat.

oy
i
%
al. Kokoa yhteen kaksi asennustolppaa, jos m M
raystaat ovat leveat.
a2. Irrota ensin asennustolpan jalusta ja e

pitka tolppa ja kokoa sitten lyhyt tolppa

jalustaan.

2. Kiinnita radioantenni RTK-

vertailuasemaan.
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3. Kiinnitd RTK-vertailuasema

asennustolppaan.

4, Saada nuppiavarmistaaksesi, etta RTK-
vertailuasema on pystyasennossa ja

vakaasti.

5. Poraa nelja reikaa (10 x 40 mm) sopiviin

kohtiin ja asenna paisuntapultit reikiin.
6. Kiinnita RTK-vertailuasema seinalle

neljalla pultilla (M8 x 50) ja kiinnita pultit

tukevasti.

7. Kytke virtalahde seinapistorasiaan.

8. Kayta johtosidetta kaapelin

&N

kiinnittdmisessa tolppaan.
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4 Kayttaminen

HUOMAUTUS

Naytot ovat vain viitteellisia. Katso todellisia nayttoja.

4.1 Valmistelu

4.1.1Mammotion-sovelluksen lataaminen

YUKA mini on suunniteltu toimimaan Mammotion-sovelluksen avulla, lataa ilmainen Mammotion-sovellus

ensin. Voit skannata alla olevan QR-koodin saadaksesi sen Android- tai Apple-sovelluskaupoista tai etsia

s
ek

Mammotionia naista kaupoista.

Kun olet asentanut sovelluksen, rekisterdidy ja kirjaudu sisaan. Kayton aikana sovellus voi tarvittaessa
pyytaa kayttooikeutta Bluetoothiin, sijaintitietoihin ja lahiverkkoon. Jotta kaytto olisi optimaalista, on
suositeltavaa sallia edelld mainitut kayttooikeudet. Lisatietoja on tietosuojasopimuksessamme. Mene
kohtaan Mammotion-sovellus > Mina > Tietoa Mammotionista > Tietosuojasopimus.

’
Jos haluat kirjautua sisaan kolmannen osapuolen tililla, napauta 3 tai ' kirjautumissivulla jatkaaksesi.

Mammotion-sovellus tukee nyt kirjautumista Google- ja Apple-tileilla.
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4.2 Tuotteesilisiaminen

HUOMAUTUS
@ e Varmista, ettd puhelimen ja laitteen valinen etaisyys on alle 3 metria.
e Voit ohittaa Wi-Fi-asennuksen, jos kaytat 4G-matkapuhelinverkkoa. Optimaalisen

suorituskyvyn varmistamiseksi on suositeltavaa muodostaa yhteys myos Wi-Fi-verkkoon.

1. Lisaa robotti tai RTK-vertailuasema napauttamalla +.
Valitse Lisaa.
Noudata nayton ohjeita laitteen maarittamiseksi.

Noudata nayttdoon tulevia ohjeita, jotta laitteen yhdistaminen ja verkon maarittaminen onnistuvat.

g & @4 DN

Noudata nayttoon tulevia ohjeita sisaanrakennetun SIM-kortin aktivoimiseksi.

— )

O

Add
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4.2.1 Uuden RTK-vertailuaseman lisaaminen vaihdon jdlkeen

Jos RTK-vertailuasemasi on vaihdettu, lisaa uusi RTK-vertailuasema noudattamalla alla olevia ohjeita.

1.

Napauta Asetukset > Paikannustila > RTK Datalinkin kautta.

Device o Device o
@
Settings Settings
iNavi Service >
RTK over Internet
#7usmoning voe RTK over Datalink n

Anna uusi LoRa-numero. LoRa-numero on merkitty RTK-vertailuaseman tyyppikilpeen. Jatka

napauttamalla OK.

Tarkista,

ettd LoRa-numero vastaa

nayttaa"Yhdistetty’. Asetus on nyt onnistunut.

tyyppikilvessa olevaa

numeroa

= N\ = )
RTK Pairing Change
LD z Positioning Status Fix
Positioning Mode RTK over Datalink
Cancel 0K RTK Connection Connected

ja ettd RTK-yhteys

HUOMAUTUS

RTK-vertailuaseman vaihtaminen edellyttaa, etta kartoitat nurmikon uudelleen, jos kartta on jo

luotu.

-30 -



4.3 SIM-kortin aktivoiminen

Jos et aktivoinut SIM-korttia laitteen sitomisprosessin aikana, voit tehda sen napauttamalla etusivun
tilapalkkia:

1. Napauta Tilapalkki etusivulta.

2. Napauta 4G-tila-painiketta.

3. Napauta Aktivoi ja odota, etta aktivoinnin suorittaminen onnistuu.

= N\ = N [ = )

< 4G

&

) POS

Actiyate

\_ ] L J

4.4 Laiteohjelmiston paivittiminen

Optimaalisen kayttokokemuksen saamiseksi varmista, etta laitteidesi laiteohjelmistot on paivitetty

uusimpiin versioihin.
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» Paivita laiteohjelmisto (

Device o
1. Paivita laiteohjelmisto menemalla kohtaan Device information gy {0
Asetukset > Laitteen tiedot > Robotin
versio.
2. Varmista, etta robotti on liitetty vakaaseen
verkkoon.
Valta paivityksen aikana sovelluksesta poistumista,
muiden toimintojen suorittamista tai robotin \_ —_— )

sammuttamista.

4.5 Luo kartta

45.1 Tehtavaalueen kartoittaminen
Valmistelu

Ennen kartoittamista on tarkeaa olla tietoinen seuraavista.

e Poista roskat, lehtikasat, lelut, johdot, kivet ja muut esteet nurmikolta. Varmista, ettei nurmikolla ole

lapsia tai elaimia.

.

06

S

1. Varmista, etta robotti on paalld ja puhelimesi Bluetooth on paalla. Puhelimesi muodostaa

Nurmikon kartoittaminen

automaattisesti yhteyden robottiin Bluetooth-yhteydella.
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2. Aloita napauttamalla Luo kartta.

X . Method 1 Method 2
3. Jatka valitsemalla Manuaalinen

/‘/ ) - -.. :“\\ "’ = n; =D
kartoittaminen tai Automaattinen

d’ Manual Mapping @ Auto Mapping

kartoittaminen.

Manuaalinen kartoittaminen

1. Ohjaarobotti oikeaan aloituskohtaan
kehalla ja aloita kartoittaminen

napauttamalla >,

e Siirra virtuaalista ohjaussauvaa

-

J

- yl8s tai alas ohjataksesi - ‘%—:@ ™
robotin liiketta eteenpain tai
ta a kse p é i n . Robot reached perimeter. Click to create .
\_ I
.o . . . . ll
e Siirra virtuaalista ohjaussauvaa U

" vasemmalle tai oikealle

kaantaaksesi robottia vasemmalle

tai oikealle.
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2. Ohjaarobottia kehaa pitkin. Pida ohjain

1,5 metrin sisélla robotista, jotta

Bluetooth-yhteys pysyy vakaana. <'

“--->

1.5m (4.9 t)

a) Jos kehélld on este, kuten sein3, i\ 7, F
B
aita, oja tai epatasainen polku, o
sailyta vahintaan 15 cm:n etaisyys

kehasta ohjatessasi robottia.

b) Jos kehélla on tasainen polku, gupEpipiniy Jt— HHHHHHH

EDN

suosittelemme ohjaamaan

robottia polkua pitkin, jotta

leikkaaminen olisi tehokkaampaa.

a
3. Tyhjenna kaikki tallentamattomat

tiedot napauttamalla Hylkaa ja poistu

ja kartoita tarvittaessa uudelleen

kartoitusprosessin aikana.

4. Ohjaa robotti takaisin aloituskohtaan ja

lopeta kartoittaminen napauttamalla

Tallenna.
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Tips

Save

Discard and Exi

Automaattinen kartoittaminen

HUOMAUTUS

®

Poista kaikki esteet ennen automaattisen kartoittamisen aloittamista.

Pida puhelimesi aktiivisena alaka vaihda muihin sovelluksiin.

Seuraa robottia kartoitusprosessin aikana.

Varmista, etta robotin ja puhelimesi valinen Bluetooth-yhteys sailyy keskeytymattomana.
Al kdyta automaattista kartoittamista kohteissa, joissa on portaita, kallioita, lampia tai

muita vastaavia esteita.

Automaattinen kartoitustoiminto kayttaa robotin

vision-kameraa tunnistaessaan nurmikon fyysisen / ;

kehan. Kun kamera tunnistaa selkean kehan, l

automaattinen kartoitus aktivoituu, jolloin robotti voi

kartoittaa nurmikon kehan itsenaisesti. & — ,

Kaynnista tama toiminto napauttamalla

Automaattinen kartoittaminen.

k ®
s
Jos robotissa on toimintahairid, napauta Stop-

painiketta ja jatka kartoittamista manuaalisesti

ohjaten.
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HUOMAUTUS
@ e Kartoitettaessa jarjestelma arvioi alueen. Varmista, ettd alue ei ylitd ylarajaa (katso
lisatietoja kohdasta Tekniset tiedot) tai tehtdvaalueen kartoitus epdonnistuu.
® Ajarobotti ensin pois tehtavaalueelta, jos haluat luoda uuden alueen.
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4.5.2 No-go-vyohykkeen kartoittaminen

No-go-vyohykkeet luodaan altaille, kukkapenkeille, puille, juurille, ojille ja muille nurmikolla oleville esteille.

Robotti valttaa leikkuuta nailla maaritetyilla alueilla.

4 )

™
1. Napauta Luo > No-go-vyohyke karttasivulla. I @

2. Ohjaarobottia no-go-vyohykkeen ympari kehaa

pitkin, aloita kartoitus sitten napauttamalla >

3. Ohjaarobottia no-go-vyohykkeen kehaa pitkin
ja takaisin aloituspisteeseen, jotta saat no-go-

vyohykkeen kartoituksen valmiiksi.

Tips

4. |opeta maaritys napauttamalla Tallenna. Sery

Discard and Exit,
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45.3 Kanavan kartoittaminen

Kanava on tarkoitettu yhdistdamaan erilaisia tehtavaalueita tai yhdistamaan tehtdvaalueen

latausasemaan.

4 )

- RS @D *
1. Napauta Luo > Kanava karttasivulta. P

N\ [
v
B
&
&
\_

\
-
2. Ohjaarobotti tehtavaalueelle. Aloita =
kartoittaminen napauttamalla >
\_ (’,p,_ J
U

3. Ohjaa robottia manuaalisesti tehtavaalueelta

toiselle tehtdvaalueelle tai latausasemaan.

HUOMAUTUS

e Kanavan on oltava leveampi

@ kuin 1 metri.

® Kanavassa eisaaolla

merkittavia kuoppia.
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4. Lopeta maaritys napauttamalla Tallenna.

4.5.4 Kuvion luominen

Kuvio on suunniteltu muokkaamaan

nurmikonleikkuuta  yksilollisemmaksi, ja sen
lisdamisen jalkeen kuvioidulla alueella oleva ruoho
sailyy leikattaessa, jolloin kuvio sailyy. Katso

kaytettavissa olevat kuviot sovelluksesta.

1. Napauta Luo > Kuvio karttasivulta.

2. Valitse kuvio, jonka haluat luoda.

3. Vedajalahennd/loitonna kuviota saataaksesi

sen sijaintia ja kokoa.

-39 -
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Save

Discard and Exi
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N
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4. Viimeistele asetus napauttamalla Valmis.

Kun olet luonut kuvion, voit milloin tahansa ottaa
sen kayttoon tai poistaa sen kaytosta. Kun se on
kaytossa, kuvioalueen ruoho sailyy leikkuun aikana,
jolloin kuvio sailyy, tai se leikataan, kun kuvio on
poistettu kaytosta. Avaa ponnahdusikkuna

napauttamalla Muokkaa > e ee.

=
%
X oolete V/ Fnin
Ty—
Map Editing \

Areal
No-go Zone 1
No-go Zone 2
Channel 1

Pattern1

Area2

.
\ EX=I=X=1=
)
Q
(=2
(0]
€2

HUOMAUTUS

@ o Kullakin tehtavaalueella voi olla enintdan 10 kuviota, kokonaisraja on 50 kuviota.

e Kuviota ei saa sijoittaa lilan I3helle tehtdvaalueen

reunaa, no-go-vyohyketta,

tyhjennyspaikkaa tai latausasemaa. Pida vahimmaisetaisyys, joka vastaa robotin leveytta.
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4.5.5 Kartan muokkaaminen

Alueen nimeaminen uudelleen

Mammotion sallii useampien alueiden luomisen. Hallinnan helpottamiseksi voit nimeta alueen uudelleen.

4 )
2
1. Avaa ponnahdusikkuna napauttamalla o *
Muokkaa > e ee.
\ dm
N
4 MapEditing )
wel Al
2. Anna nimi alueelle napauttamalla Nimea wreaz @
uudelleen.
\_ oF

Alueen muuttaminen

Jos nurmikossasi tapahtuu muutoksia kartoittamisen jalkeen, kuten puun istuttaminen lahelle kehaa,

reian ilmestyminen tai heikot paikannussignaalit, voit muuttaa kartoitettua aluetta poistamatta sita

kokonaan.
@ p
g
1. Avaa ponnahdusikkuna napauttamalla -
Muokkaa >eee. o
N dm
N\

2. Piirra keha uudelleen napauttamalla Muuta.
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( Map Editing \

Areal

(2,

Area 2

\_ J

Alueen/no-go-vyohykkeen/kanavan/kuvion poistaminen

[ Map Editing \
Kun haluat poistaa alueen, no-go-vyohykkeen, Area =
. . . . No-go Zone 1
kanavan, tyhjennyspaikan tai kuvion napauta No-goZone2 4
Channel 1 '[ﬁj'
Muokkaa > ['. Alueen poistaminen poistaa myods Pattent -
. T 2 ]
kaikki silla olevat kohteet. 9 Area M)

4.5.6 Useita paallekkaisia tehtavaalueita

Jos sinulla on useita osittain paallekkaisia nurmikkoalueita, paallekkainen alue osoitetaan sille

tehtavaalueelle, joka luotiin ensin. Kanavaa ei tarvita kahdelle tehtavaalueelle, joissa on paallekkaisia osia.

4 )
Area3
Areal -~ ' -
| Area2
- Area?2
Areal
\_ J
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45.7 RTK-vertailuasemaa ei voi siirtaa, kun nurmikon kartoitus on valmis

Ald siirrd RTK-vertailuasemaa sen jalkeen, kun fnevice o
kartta ~on luotu, tai tuloksena  oleva B
tyoskentelyalue poikkeaa maaritetysta
tehtavaalueesta.
Jos RTK-vertailuasemaa on siirretty, asenna se Settings
takaisin alkuperaiseen sijaintiinsa tai poista
nykyinen kartta ja kartoita alue wuudelleen

) DeleteMap(\
valitsemalla Asetukset @ > Robotin asetukset >
Poista kartta. \_ — )
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4.6 Ruohonleikkuu

4.6.1 Valmistelu

® Jos ilmenee odottamattomia ongelmia, paina STOP-painiketta ja varmista robotti. STOP-painike on
ensisijainen kaikkien komentojen joukossa.
® Jos nostoanturi aktivoituu, robotti pysahtyy. Paina Ruoho-painiketta ja sen jalkeen START-painiketta

robotin aktivoimiseksi.

Leikkaa tehtavaalue enintaan kerran paivassa, muuten nurmikkosi voi vahingoittua.

Varmista, etta robotti on latausasemassa tai tehtavaalueella ennen leikkuuta. Jos se ei ole, siirra tai

)

ohjaa robotti manuaalisesti latausasemaan tai tehtavaalueelle.

e Varmista, etta tehtavaalueiden tai tehtavaalueen ja latausaseman valille on luotu kanava. liman sita

robotti ei pysty palaamaan automaattisesti lataukseen, kun akku on vahissa.

TARKEAA
Saada leikkuukorkeus ennen ruohonleikkuuta manuaalisesti painamalla ja kaantamalla

leikkuukorkeuden saatonuppia robotissa.
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4.6.2 Ruohonleikkuun aloittaminen

( P \
Jos et halua asettaa parametreja, voit aloittaa
ruohonleikkuun nopeasti napauttamalla
® ctusivulta.
+
Add
&y

Jos haluat muokata asetuksia ennen tyoskentelya:

1. Napauta robotin kuvaa siirtyaksesi Kartta-

SiVU”e. :Iﬁ Manual  Tasks  Map

2. Paasettehtavasivulle napauttamalla \_ y,
Ruohonleikkuu ¥ . e p— ™

3. Valitse alue, jonka haluat leikata.

4. Maarita parametrit napauttamalla @

5. Ota asetukset kayttoon napauttamalla Tallenna.

6. Aloita leikkuu napauttamalla Start tai luo Task x

tehtavalle aikataulu napauttamalla Tallenna.
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Tehtavan asetukset

e Taajuus
Voit asettaa tyoskentelytaajuuden tassa.
< Nyt — Robotti aloittaa tydskentelyn heti maarityksen jalkeen.

<> Viikoittain — Robotti toistaa tehtdvan viikoittain asetusten mukaan.

e Leikkuureitin kulma (°)

<> Optimaalinen

Valitse algoritmin suosittelema tehokkain reitti 0-asteen suunnaksi.

Ennen asetusta Asetuksen jalkeen
< Mukautettu
Kulman s&&tbalue on 0-180°.

e Tyoskentely kehalla

Kun toiminto on kaytdssa, robotti tyoskentelee kehaa pitkin. Kun toiminto on poistettu kaytosta,

robotti valttaa tyoskentelya kehalla.
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e Esteiden valttaminen

< Pois paalta e
Robotti yrittaa paasta valitun alueen jokaiseen
kohtaan. Kun se kohtaa esteen, se tormaa o~
siihen varovasti ja kiertaa sen sitten, mika |

takaa siistimman leikkauksen seinien ja

esteiden ymparilla.

<~ Vakio

Robotti vaistaa ennakoivasti esteitd

torméysten  vélttdmiseksi, mika vahentaa M

=4

vahinkoja ja parantaa tehokkuutta.

< Herkka
Robotti valttda ennakoivasti esteitd ja muita

kuin nurmikkoalueita, mika vahentaa

kaatumisriskia tai nurmikolta pois joutumista.

Joitakin kuivuneita laikkuja saattaa kuitenkin e

jadda huomaamatta, ja ne voivat myos tukkia

paluureitin.

Kun robotti tulee leikatessa alueelle, jolla RTK-signaalit ovat heikkoja

Jos robotti tulee leikatessa alueelle, jossa RTK-signaalit ovat heikot, monianturinen
fuusiopaikannusjarjestelma auttaa robottia jatkamaan toimintaa vision-moduulin avulla. Vision-
navigointi voi kestaa 300 metria. Robotin on palattava RTK-signaalien kattamalle alueelle, ennen kuin

vision-navigointi saavuttaa rajansa, muuten se pysahtyy.
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4.7 Tehtivaaikataulu

Aikataulutoiminnolla voit asettaa saanndllisen tehtavan, ja robotti tekee tyon automaattisesti asetuksesi

mukaisesti.

4.7.1 Aikataulun asettaminen

M— )
1. Siirry tehtdvasivulle napauttamalla Lisaa 2] @ W
etusivulta  tai  napauttamalla  Tehtavat
karttasivulta.
2. Valitse alue, jonka haluat leikata.
3. Maarita parametrit napauttamalla @
4. Ota asetukset kayttoon napauttamalla Tallenna. ;;d
5. Aloita tyoskentely napauttamalla Start tai luo @j
1\ _/

tehtavaaikataulu napauttamalla Tallenna.

HUOMAUTUS
@ ® Tehtavaaikataulun lisadminen on tilapaisesti pois kaytosta, kun robotti tyoskentelee.
® Aikataulu voidaan asettaa sen jalkeen, kun tehtavaalue on luotu.

e Katso kohdasta Tehtdvdn asetukset yksityiskohtaiset tiedot parametreista.
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4.7.2 Aikataulun muokkaaminen

Siirry aikataululuetteloon napauttamalla Tehtavat karttasivulla. Avaa pudotusvalikko napauttamalla

asettamastasi aikataulusta.

e Ota kayttoon — vaihda painike pois paalta , jotta aikataulu voidaan tarvittaessa poistaa
kaytosta.

o Nimea uudelleen — napauta muuttaaksesi aikataulun nimea.

® Muokkaa — napauta muuttaaksesi aikataulua.

e Suorita nyt — napauttamalla voit suorittaa taman aikataulun valittomasti.

e Kopioi — napauttamalla voit luoda uuden aikataulun, jossa on samat asetukset, mutta sailyttaa
alkuperaisen aikataulun, ja valita sitten toisen muokattavaksi.

e Poista — napauttamalla poistat aikataulun.

Jos huutomerkki ilmestyy nakyviin, se osoittaa, etta tehtavaaikataulua ei voida suorittaa virheiden

vuoksi. Saat lisatietoja napauttamalla huutomerkkia.

M— )

Tasks Enable )

Task1 Rename

mn Edit
@ Run now

Copy

Delete
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4.8 Manuaalinen ruohonleikkuu

Jos haluat leikata nurmikon mieluummin manuaalisesti, kdytdssasi on Manuaalinen ruohonleikkuu -
toiminto.

Turvallisuutesi varmistamiseksi kaytéa Manuaalinen ruohonleikkuu -toimintoa varovasti ja noudata
seuraavia ohjeita:

® Alaikaiset eivat saa kayttaa tata ominaisuutta;

e Valvo aina lapsia, lemmikkielaimia ja tarkeita esineita onnettomuuksien valttamiseksi;

e (le erityisen varovainen kayttaessasi manuaalista ruohonleikkuutoimintoa loukkaantumisten

valttdmiseksi.

4.8.1 Manuaalisen ruohonleikkuun aktivoiminen

1. Napauta robotin kuvaa siirtyaksesi Kartta-sivulle.
Valitse karttasivulta Manuaalinen.

Napauta Manuaalinen ruohonleikkuu, veda sitten painike oikealle kdynnistaaksesi leikkuukiekon.

2 ooaN

Aloita tyoskentely ohjaamalla eteenpain/taaksepain tai kdanny vasemmalle/oikealle.
HUOMAUTUS
@ o | eikkuukiekko pysahtyy automaattisesti b sekunnin kdyttamattomyyden jalkeen.

e Vedad oikealle sovelluksen kehottaessa kaynnistaaksesi leikkuukiekon jokaisen

pysahdyksen jalkeen.
= )

46
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4.8.2 FPV-tilan aktivoiminen

FPV-tila (First-Person View -tila) tarjoaa kiinnostavan tavan ohjata ja tarkkailla robottia. Kun aktivoit
taman tilan, robotin sisdinen kamera lahettaa suoraa videokuvaa, jolloin voit nahda kaiken suoraan
robotin nakdkulmasta ja saat paremman ohjauksen ja navigoinnin.

Lisaksi FPV-tila voi tehda robotistasi liikkuvan turvakameran, joka tarjoaa reaaliaikaista videovalvontaa ja
mahdollistaa eri paikkojen etavalvonnan katsottuna robotin nakokulmasta.

> Aktivoi FPV-tila

M — )

e Kun robotti on toiminnassa, napauta FPV-

kuvaketta tyoskentelysivulta. @]

Working

|| Pause

o Napauta FPV-kuvaketta manuaalisen *

ruohonleikkuun sivulta.

N

e Napauta FPV-kuvaketta vaakasuuntaisella *

karttasivulla.
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4.9 Tilan katsominen

Katso laitteen tila napauttamalla tilapalkkia.

POS

\_ AN J
Kuvake Nimi Kuvaus
* Bluetooth lImaisee Bluetooth-signaalin.
%\ Wi-Fi-yhteys lImaisee yhdistetyn Wi-Fi-signaalin voimakkuuden.
:(I;ll 4G-yhteys lImaisee matkapuhelinsignaalin voimakkuuden.
E]m% Akun taso lImaisee jaljella olevan akun varaustason.
@rs paikannus lImaisee paikannuksen tilan.
Vision-moduulintila  limaisee vision-moduulin tilan.

e Paikannustila — nayttaa paikannuksen voimakkuuden.
<> Fix — hyva paikannustila alle 10 cm:n tarkkuudella, jopa 2 cm avoimella taivaalla.
< Float — huono paikannustila, jonka tarkkuus on noin 50-200 cm.
< Single — huono paikannustila metritason tarkkuudella.
< Eiole — ei paikannustilaa.
*Vain Fix-tila sallii automaattisen ruohonleikkuun.
e Satelliitit — viittaa robotin ja RTK-vertailuaseman vastaanottamien satelliittien kokonaismaaraan.
< Rtarkoittaa robotin vastaanottamien satelliittien lukumaaraa.

<~ Btarkoittaa RTK-vertailuaseman vastaanottamien satelliittien lukumaaraa.
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< C tarkoittaa seka robotin ettd RTK-vertailuaseman vastaanottamien yhteistarkkailusatelliittien
lukumaaraa.

< LljaL2ilmaisevat vastaavasti L1- ja L2-taajuuksilla toimivia satelliitteja.

Signaalin laatu

<> Rtarkoittaa robotin satelliittisignaalin voimakkuutta.

< Btarkoittaa RTK-vertailuaseman satelliittisignaalin voimakkuutta.

*Paikannuksen tarkkuuteen vaikuttavat satelliittisignaalin laatu ja yhteisten satelliittien maara.

Kohteet, kuten puut, lehdet, seinat ja aidat, voivat heikentaa signaalia ja aiheuttaa paikannusvirheita.

Vaikka seka robotti ettd RTK-vertailuasema tunnistavat yli 20 satelliittia, signaalin laatu voi silti olla

heikko tai huono.

Paikannustila — ndyttaa paikannustiedot.

RTK-yhteys — ilmaisee RTK-vertailuaseman yhteyden tilan.

Vision-paikannuksen tila — nayttaa vision-paikannuksen voimakkuuden.

<> Hieno — vision-paikannus on optimaalinen.

< Huono — vision-paikannus on heikko.

< Alustus — vision-moduulia alustetaan.

< Eiole — vision-paikannus ei ole kaytettavissa.

Kirkkaus — nayttaa ymparistdn valon voimakkuuden.

<> Hieno — riittava kirkkaus vision-paikannusta varten.

<> Pimea — kirkkaus on riittdmaton; vision-paikannus ei toimi.
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4.9.1 Paikannustilan vaihtaminen
iNavi-palvelu

iNavi-palvelun avulla robotti voi toimia ilman RTK-vertailuasemaa. Tama palvelu lisaa joustavuutta ja

vahentaa asetusten monimutkaisuutta, mika helpottaa robotin kayttéonottoa useammissa eri kohteissa.
HUOMAUTUS

o iNavi-palvelu ei ole talla hetkella saatavilla joillakin alueilla. Ota yhteyttda myynnin
jalkeiseen tukeen saadaksesi lisatietoja.

e Varmista, ettd 4G-verkko tai Wi-Fi-verkko on voimakas ja vakaa optimaalisen
suorituskyvyn varmistamiseksi.

Ota iNavi-palvelu kdyttoon

1. Siirry tilatietosivulle napauttamalla tilapalkki.

\_ J/
( O \
2. Napauta Paikannustila. Positioning Mode Aovr >

&

-54 -



3. Valitse iNavi-palvelu. Positioning Mode
iNavi Service /R

RTK over Int

RTK over Datalink

\ Cancel /
M— )
4. Palaa tilatietosivulle ja tarkista, ettd RTK- !
linkkitilassa nakyy “iNavi-palvelu’, RTK-
paikannustilassa ndkyy “FixX’ ja RTK- rostionngode - onSeree”
paikannustilassa nakyy “"Yhdistetty'. Asetus on
nyt valmis.
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RTK Internetin kautta

RTK Internetin kautta kayttaa Internetia RTK-vertailuaseman ja robotin valiseen tiedonsiirtoon. Se

laajentaa merkittavasti RTK-sovellusten valikoimaa ja mahdollistaa toiminnan laajoilla maantieteellisilla

alueilla.

TARKEAA

RTK Internetin kautta perustuu vakaaseen 4G-verkkoon. On erittain tarkeaa varmistaa,
etta robotilla on luotettava 4G-yhteys.

Varmista, etta seka robotti ettd RTK-vertailuasema on sidottu samaan tiliin.
Optimaalisen toiminnan varmistamiseksi on suositeltavaa paivittaa seka robotin etta

RTK-vertailuaseman laiteohjelmisto uusimpiin versioihin.

Ota kdyttoon RTK Internetin kautta

1. Tarkista, etta tilarivin 4G-kuvake syttyy, mika
osoittaa SIM-kortin onnistunutta aktivointia.

Siirry tilatietosivulle napauttamalla tilapalkki.

\_ J
f O \
2. Napauta Paikannustila. Positioning Mode i~

O
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3. Valitse RTK Internetin kautta ja napauta RTK-
Positioning Mode
vertailuasemaa verkon maarittamiseksi. iNavi Service ) T
RTK over Internet ((\ @
RTK over Datalin@
\ Cancel ) \
4. QOdota, etta vihrea valintamerkki tulee nakyviin,
ja palaa sitten tilatietosivulle. Tarkista, etta Positioning Status Fix
RTK-paikannuksen tilassa nékyy "Fix" ja RTK- Positoning Mode Frco s
. RTKXXXXX RTK Connection Connected
yhteys nayttaa "Yhdistetty'. Asetus on nyt ‘
valmis.
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RTK DataLinkin kautta

RTK DataLinkin kautta tarkoittaa RTK-vertailuaseman ja robotin valistd tiedonsiirtoa radioantennien

avulla.

Ota kdyttoon RTK DataLinkin kautta

1. Siirry tilatietosivulle napauttamalla tilapalkki.

\ J
=)
2. Napauta Paikannustila, Positioning Mode RTKcver\m(Tix >

- 58 -



Valitse RTK DataLinkin kautta ja varmista, etta

naytetty datalink-numero vastaa RTK-

vertailuaseman tyyppikilvessa olevaa numeroa. Fositioning Maze
iNavi Service
Jos nain ei ole, syota oikea numero. Jatka RTK over Internet
RTK over Datalink ({\
napauttamalla OK. @
\ Cancel

Palaa tilatietosivulle ja tarkista, ettd RTK-

POS

linkkitilassa nédkyy “RTK DataLinkin kautta’, Positioning Status Fix

RTK-paikannustilassa nakyy “Fix’ ja RTK- Podiogingtoda o e

RTK Connection Connected

POS

yhteystilassa nakyy "Yhdistetty'. Asetus on nyt

valmis.
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Miten toimia, kun robotin paikannus ei ole Fix

B Satelliitit (B): L1<20,L2<20

B Satelliitit (C): L1<20,L2<20

B Paikannustilan: Float

Toimenpiteet:

Sijoita RTK-vertailuasema alueelle, josta on esteeton nakyma taivaalle ja jossa ei ole fyysisia esteita alle
5 m:n etaisyydella. Vaihtoehtoisesti voit sijoittaa RTK-vertailuaseman seinalle tai katolle.

B Signaalin laatu (B): Huono tai heikko

B Paikannustilan: Float

Toimenpiteet:

Sijoita RTK-vertailuasema alueelle, josta on esteeton nakyma taivaalle ja jossa ei ole fyysisia esteita alle
5 m:n etaisyydella. Vaihtoehtoisesti voit sijoittaa RTK-vertailuaseman seinalle tai katolle.

B Satelliitit (B): L1:0, L2:0

B Satelliitit (C): L1:0; L2:0

B Paikannustilan: Single

Toimenpiteet:

v" Varmista, ettd RTK-vertailuaseman virtaldhde toimii normaalisti.

v' Tarkista, ettd RTK-vertailuaseman merkkivalo palaa vihredna klo 8.00-18.00 paikallista aikaa.

v Tarkista, ettei RTK-vertailuasemassa ole vikoja, kuten vesivuotoja.

v Varmista, ettd radioantenni on asennettu.

v" Muodosta RTK-vertailuaseman ja robotin pariliitos uudelleen, jotta n&et, voidaanko ongelma
korjata.

v Jos vaihdat RTK-vertailuaseman, muodosta pariliitos uuden aseman ja robotin vélille Mammotion-

sovelluksessa. Katso lisatietoa kohdasta Uuden RTK-vertailuaseman lisddminen vaihdon jélkeen.
B Satelliitit (R) <25
B Satelliitit (C): L1<20,L2<20
B Paikannustilan: Float
Toimenpiteet:
Tarkasta, onko robotin sijaintialueella ja erityisesti robotin latauksen aikana, korkeita
puita/seinia/metalliesteita jne.
B Signaalin laatu (R): Huono tai heikko
B Paikannustilan: Float
Toimenpiteet:

v Tarkista, onko robotin nykyinen sijainti kokonaan tai osittain peitossa.
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Jos robotti on sijoitettu latausasemaan, siirra se vahemman peitossa olevalle alueelle.

Jos robotti sijaitsee tehtavaalueen kehalla/kulmassa, saada kehaa/kulmaa siten, etta se ei ole
esteiden peitossa.

Jos robotti sijaitsee tehtavaalueella ja on menettanyt sijaintinsa esteiden, kuten puiden,
rautapoytien tai tuolien vuoksi, merkitse nama esteet no-go-vyohykkeiksi.

Satelliitit (R): O

Satelliitit (C): L1:0, L2:0

Paikannustilan: Eiole

Toimenpiteet:

Tarkista, onko robotti sisalla tai onko sen takaosa metallin peitossa. Jos robotti on viallinen, ota

yhteytta myynnin jalkeiseen tiimiimme osoitteessa

https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us

Satelliitit (B): L1:0, L2:0
Satelliitit (C): L1:0; L2:0
Paikannustilan: Float

Signaalin laatu (B): Ei ole

Toimenpiteet:

v
v

Tarkista, onko RTK-vertailuaseman virta katkaistu.

Jos robotti on lilan kaukana RTK-vertailuasemasta, pienenna RTK-vertailuaseman ja robotin valista
valimatkaa ja yrita uudelleen.

Tarkista, onko antennissa, RTK-vertailuasemassa tai robotin vastaanottimessa toimintahairio. Jos
nain on, ota yhteytta myynnin jalkeiseen tiimiimme osoitteessa

https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us
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4.10 Asetukset

Paaset Asetukset-sivulle napauttamalla 0.

-

Device o
@
Settings
App
k S J

4.10.1 Laitteen asetukset

e Laitteen tiedot

¢
¢

Laitteen nimi — muuta robotin nimi.

Jakamisen hallinta — napauttamalla voit tarkastella jakamishistoriaa ja jakaa laitteen perheesi
kanssa.

Robotin versio — tarkista robotin laiteohjelmiston versio.

Laiteohjelmiston versiohistoria — nayttdd lokin laitteen laiteohjelmistoon tehdyista
paivityksista ja muutoksista.

Verkkoasetukset — maarita robotin verkko.

Lataa lokit — napauttamalla voit Iahettaa ongelmat ja lokit Mammotionille. Voit liittda enintaan 5
kuvaa ja 1videon.

Tehdasasetusten palautus — napauttamalla palautat tehdasasetukset. Kaikki lokit ja Wi-Fi-
salasanat poistetaan.

Huolto — nayttaa ajetun kokonaismatkan, leikkuuajan, akun kayttojaksot ja aktivointiajan.
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< Irrota — napauttamalla irrotat nykyisen robotin. Robotit voidaan sitoa vain yhteen tiliin, eika niita
voi kayttda ennen kuin ne on sidottu. Jos haluat siirtaa robotin omistusoikeuden, sinun on
vapautettava sen sitominen ennen sita.

Verkkoasetukset — maarita robotin verkko.

Tehtavarekisteri — ndyttaa aikaisemmat tehtavat seka valmiit ettd keskeneraiset.

Lataa lokit — napauttamalla voit Iahettaa ongelmat ja lokit Mammotionille. Voit liittaad enintdan 5

kuvaa ja 1videon.

4.10.2 Robotin asetukset

<>
¢
¢

SRR R

Ei leikkaa sadepaivina — kun otat tdman toiminnon kayttéon, robotti ei leikkaa, jos sataa.

Sivu-LED — napauttamalla kytket robotin sivuvalon paalle/pois paalta.

Automaattinen valaistus — kun tdmé on kaytossé, robotin lisdvalo aktivoituu automaattisesti
heikossa ympariston valaistuksessa parantaakseen esteiden valttamista vision-moduulin avulla.
Tyoskentelyajan ulkopuoliset ajat — napauttamalla asetat tydskentelyajan ulkopuolisen ajan.
Paikannustila — napauttamalla voit vaihtaa paikannustilaa tai nollata RTK-pariliitoskoodin.

Poista kartta — napauttamalla poistat nykyisen kartan.

Sijoita latausasema uudelleen — napauttamalla sijoitat latausaseman uudelleen. Katso lisatietoa
kohdasta Sijoita latausasema uudelleen.

Asniasetukset — napauttamalla vaihdat miehen tai naisen danen.
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Sijoita latausasema uudelleen

HUOMAUTUS

Kayta Sijoita latausasema uudelleen -toimintoa robotin latauksen aikana.

Yleensa latausasema on sijoitettava uudelleen, jos 4 O\

Device

® | atausasemaa on siirretty.
® | atausasema on vaihdettu.
® Telakointireitilla on huomattava nousu.

e Latausprosessi epdonnistuu jatkuvasti. Setings

[ Robot YD
1. Asennalatausasema sopivaan paikkaan.
2. Aseta robotti latausasemaan ja varmista, etta e I
Relocate charging station
. . . h
paikannustila on Hieno. \_ )

3. Valitse Asetukset O > Sijoita latausasema uudelleen.

4.10.3 Lataaminen

HUOMAUTUS

Kun suoritat lataustoiminnon, robotin on oltava tehtavaalueella.

> Latauksen suorittaminen
o Napauta £ Mammotion-sovelluksen karttasivulta tai

e Paina robotin painiketta ﬁja paina sen jalkeen START ohjataksesi robotin latausasemaan.
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4.11 Huoltosivu

e Ohje — napauttamalla paaset asiakaspalveluun.

4 . R e Kauppa — napauttamalla siirryt Mammotion-kauppaan.
Service e Akatemia —napauttamalla paaset kayttajan ohjeisiin.
;@ o = e Opetusvideot — napauttamalla paaset opetusvideoihin.
i e Kayttoopas — napauttamalla paaset kdyttdoppaaseen.
e Talvikunnossapito — napauttamalla paaset
talvikunnossapitotietoihin.
e Usein kysytyt kysymykset — nayttaa usein kysytyt
=3 kysymykset ja vastaukset niihin.

\Device Service Me J

e Tietoa meistd — napauttamalla naet lisaa tietoja

Mammotionista.

4.12 Minia-sivu

e Laitteen hallinta ja jakaminen —

napauttamalla jaat laitteet.

e Etsilaitteeni — napauttamalla jaljitat laitteesi. 4 — m\
® Alexa — napauttamalla linkitat Alexa-tilisi. -
e Google Home — napauttamalla linkitit Google e

Home -tilisi.
e Ohje — vaihda paalle/pois ohjeiden e

nayttamiseksi/piilottamiseksi.

Guide

e Kieli — vaihda kieli.
e Lataalokit — |aheta ongelmasi ja lokisi

Mammotionille kasiteltaviksi. NECI é/

e Tietoa Mammotionista — napauttamalla naet
sovelluksen version, Kayttosopimuksen ja

Tietosuojasopimuksen.
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4.12.1 Jaa laitteesi

Laitteen jakaminen antaa vastaanottajalle mahdollisuuden hallita ja kayttaa laitteen tietoja, mutta han ei

voi jakaa laitetta edelleen tai kayttaa sen varkaudenestotoimintoa.

1. Menet Mina-sivulle ja napauta Laitteen

hallinta ja jakaminen.

2. \Valitse oma laitteesi jaettavaksi.

3. Jatka napauttamalla Jaa henkilGille.

4. Jaa laitteesi valitsemalla Jaa tilin kautta tai

Jaa QR-koodin kautta.

e Jaatilin kautta

b.

Napauta Jaa tilin kautta.
Kirjoita jaettavan tilin numero ja

napauta sitten Jaa.

Napauta vastaanottajan
Mammotion-sovelluksen

ponnahdusikkunassa Hyvaksyn.

e JaaQR-koodin kautta

a.

OR-koodi ilmestyy napauttamalla
Jaa QR-koodin kautta.

Kaytad vastaanottajan Mammotion-
sovellusta QOR-koodin lukemiseen ja
napauta ponnahdusikkunassa

Hyvaksyn.
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4.12.2 Lopeta laitteesi jakaminen

Omistaja

1. Menet Mina-sivulle ja napauta Laitteen
hallinta ja jakaminen.
2. \Valitse laite, jonka olet jakanut.

3. Jatka napauttamalla Jakamisen hallinta.

4. Valitse vastaava jakohistoria ja napauta
Poista.
5. Peruuta vastaanottajan kayttooikeus

laitteeseen napauttamalla Vahvista.

Vastaanottaja

1. Menet Mina-sivulle ja napauta Laitteen hallinta
jajakaminen.

2. Valitse laite, joka on jaettu sinulle.
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3. Napauta Poista.
4. Lopeta laitteen kayttaminen napauttamalla
Vahvista. Tama toimenpide ei vaikuta

omistajan tietoihin. .

4.12.3 Etsi laitteeni

My Device
Jos Mammotion-sovellukseen sidottu Mammotion- Find My Device A
robotti tai RTK-vertailuasema on kadonnut, voit °°"“e°“°°t“erp'atf°'”®
jaljittaa laitteesi menemalla kohtaan Mina > Etsi
Guide
laitteeni.
a

\Device Service Me j

- 68 -



Napauta laitetta siirtyaksesi seuraavalle sivulle,
jossa voit ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta

kohteet Sijainti-ilmoitukset ja Sijainnin tallennus.

® Sijainnin ilmoitukset — Saat push-ilmoituksen,
kun robotti on yli 50 metrin paassa
tyoskentelyalueesta, jos olet ottanut ilmoitukset

kayttoon.

® Sijainnin tallennus — Tallentaa robotin

sijaintihistoria, jos olet ottanut taman kayttoon.
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4.12.4 Yhdista Alexa-tilisi

HUOMAUTUS

e Sinun on luotava etukateen vahintaan yksi tehtava, ennen kuin voit aloittaa tyoskentelyn

@ aaniohjauksen avulla.

® Jos samaan Mammotion-tiliin on liitetty useampi kuin kaksi robottia, aanikomento

ohjataan oletusarvoisesti viimeksi sidottua robottia.

1. Mene Mina-sivulle ja napauta Alexa.

2. Jatkavalitsemalla YUKA.

3. Siirry valtuutussivulle napauttamalla Yhdista
Alexa.

4. \Viimeistele toiminto napauttamalla lopuksi

Yhdista.

f \
|
=

My Device
Connect to Other Platforms
Alexa (-\
Guide
[-]
\_ e
Device Service Me

Kun yhdistaminen onnistuu, voit ohjata robottia aanikomennoilla. Seuraavassa on joitakin esimerkkeja

kaynnistamisesta, keskeyttamisesta, pysayttamisesta, lataamisesta ja tilan tarkistamisesta:

Tyodskentelyn aloittaminen

-Alexa, pyyda YUKA-robottia aloittamaan tyoskentely

-Alexa, pyyda YUKA-robottia aloittamaan tehtava xx (xx tarkoittaa asettamasi tehtdvan nimea)

Tyoskentelyn keskeyttaminen
-Alexa, pyyda YUKA-robottia keskeyttamaan
-Alexa, pyyda YUKA-robottia odottamaan

-Alexa, pyyda YUKA-robottia hidastamaan
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Tyoskentelyn jatkaminen

-Alexa, pyyda YUKA-robottia jatkamaan

-Alexa, pyyda YUKA-robottia palaamaan
Tyoskentelyn pysdyttaminen

-Alexa, pyyda YUKA-robottia pysayttamaan tyoskentely
-Alexa, pyyda YUKA-robottia lopettamaan tehtava
Lataaminen

-Alexa, pyyda YUKA-robottia lataukseen

-Alexa, pyyda YUKA-robottia menemaan kotiin
Tilan tarkistaminen

-Alexa, pyyda YUKA-robotin tila

-Alexa, kysy YUKA-robotilta mita se tekee
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4.12.5 Yhdista Google Home -tilisi

HUOMAUTUS
Sinun on luotava etukateen vahintaan yksi tehtava, ennen kuin voit aloittaa tyoskentelyn

aaniohjauksen avulla.

~—m

(o

My Device

1. Mene Mina-sivulle ja napauta Google Home.

Connect to Other Platforms

2. Siirry valtuutussivulle napauttamalla Yhdista

Google H
Google Home. oogle Home =

Guide
3. Suorita asennus loppuun noudattamalla ohjeita.

\ Device Service Me /

Kun yhdistaminen onnistuu, voit ohjata robottia aadnikomennoilla. Kokeile seuraavia komentoja:
Tyodskentelyn aloittaminen

-Hei Google, aloita ruohonleikkuu

-Hei Google, kdynnista YUKA nyt

-Hei Google, anna YUKAN kaynnistya

-Hei Google, laita YUKA kaynnistymaan

Tyoskentelyn keskeyttaminen

-Hei Google, keskeyta ruochonleikkuu

-Hei Google, keskeyta YUKA nyt

-Hei Google, anna YUKAN keskeyttaa

-Hei Google, laita YUKA keskeyttamaan
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Tyoskentelyn jatkaminen

-Hei Google, jatka ruohonleikkuuta
-Hei Google, anna YUKAN jatkaa

-Hei Google, laita YUKA jatkamaan
Tyoskentelyn pysdyttaminen

-Hei Google, pysayta ruohonleikkuu
-Hei Google, pysayta YUKA

-Hei Google, anna YUKAN pysahtya
-Hei Google, laita YUKA pysahtymaan
Lataa YUKA

-Hei Google, telakoi YUKA

-Hei Google, anna YUKAN palata kotiin
-Hei Google, laita YUKA palaamaan kotiin
Tilan tarkistaminen

-Hei Google, onko YUKA kaynnissa?
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5 Kunnossapito

Mammotion kehottaa suorittamaan saannollisia tarkastuksia ja kunnossapitotoimia viikoittain, jotta
robotin suorituskyky pysyy optimaalisena ja sen kayttoika pitenee. Turvallisuuden ja tehokkuuden vuoksi
kayta aina suojavaatetusta, kuten housuja ja tyOkenkia; valta avoimien sandaalien kayttoa tai paljain jaloin

liikkumista kunnossapitotoimien aikana.

5.1 Puhdistaminen

VAROITUS
® Varmista, etta robotista on katkaistu virta ennen puhdistustdiden aloittamista.
& e Sammuta robotti aina ennen sen kaantamista ylosalaisin.
e Kun kaannat robotin ylGsalaisin, kasittele sitd varovasti, jotta vision-moduuli ei

vahingoitu.

5.1.1Robotin puhdistaminen
Kotelo
Kayta pehmeaa harjaa tai kosteaa liinaa robotin kotelon puhdistamiseen. Valta alkoholin, bensiinin,

asetonin tai muiden syovyttavien tai haihtuvien liuottimien kayttéa, silla ne voivat vahingoittaa robotin

ulkonakoa ja sisalla olevia osia.

Pohja

Kayta suojakasineita puhdistaessasi alustaa ja leikkuukiekkoa. Poista roskat harjalla. Tarkista terat
vaurioiden varalta ja varmista, etta terdt ja leikkuukiekot pydrivat vapaasti. ALA kayta terdvia esineitd

pohjan puhdistamiseen.
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Etupyora

Puhdista etupyora harjalla tai vesiletkulla. Poista mahdollinen muta.

Takapyorat

Puhdista takapyorat saanndllisesti harjalla tai vesiletkulla, jos ne likaantuvat.

Vision-kamera

Pyyhi vision-kameran linssi liinalla mahdollisten tahrojen poistamiseksi. Puhdas linssi on erittain tarkea

vision-moduulin suorituskyvyn kannalta.

5.1.2 Latausaseman puhdistaminen

Puhdista infrapunalahetin ja lataustappi harjalla ja liinalla.

5.1.3 RTK-vertailuaseman puhdistaminen

Pyyhi RTK-vertailuasema liinalla, jotta kaikki kertynyt lika saadaan poistettua.
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5.2 Leikkuuterien ja moottorin huolto

VAROITUS
e Kayta aina suojakasineita, kun tarkastat, puhdistat tai vaihdat leikkuuteraa.

e ALA kayta sahkokayttdista ruuvimeisselid leikkuukiekon kiristdmiseen tai 18ysdamiseen.
& Kayta aina oikeita ruuveja ja Mammotionin hyvaksymia alkuperaisia teria.

e Vaihda kaikki leikkuuterat ja niiden ruuvit samanaikaisesti turvallisen ja tehokkaan
leikkausjarjestelman varmistamiseksi.

e ALA kayta ruuveja uudelleen, silld se voi aiheuttaa vakavia vammoja.

e Varmistaaksesi optimaalisen suorituskyvyn pitkaaikaisen varastoinnin aikana pida napamoottorin
akseli kuivana ja puhtaana. Moottorin akselin sadanndllinen huolto auttaa estamaan lian ja kosteuden
kertymisen, jotka voivat vaikuttaa moottorin toimintaan. Moottorin odotettu kayttéikd on 1500
kayttotuntia.

e® Terat katsotaan kuluviksi osiksi, ja ne on vaihdettava, kun ne alkavat kulua. Leikkuuterat suositellaan
vaihdettaviksi 3 kuukauden tai 150 kayttétunnin valein. Jos ruoho on tiheaa, terien vaihto voi olla
tarpeen useammin.

® Marka ruoho tarttuu todenndakodisemmin teriin ja robotin pohjaan, mika voi heikentaa suorituskykya ja
johtaa tiheampaan puhdistustarpeeseen. Optimaalisen suorituskyvyn ja nurmikon pitkaaikaisen
kunnon takaamiseksi on suositeltavaa valttaa leikkuuta rankkasateen aikana tai kun ruoho on liian

markaa.
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Leikkuuteran vaihtaminen

1. Kytke robotti pois paalta.

2. Aseta robotti pehmealle, puhtaalle alustalle ja varmista, ettéd se on yl6salaisin. Varo painamasta
vision-moduulia.

3. Poista vanha leikkuutera mukana tulevalla ruuvitaltalla ja ristipaaruuvikarjella.

4. Asenna uudet leikkuuterat (B) kayttdmalla mukana toimitettuja aluslevyja (C) ja ruuveja (A). Varmista,

etta terat pyorivat vapaasti ja etta ne on asennettu kunnolla.
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5.3 Akun huolto

o Pida akku tayteen ladattuna ennen pitkaaikaista varastointia ylipurkautumisen estamiseksi.
® | ataa akku tayteen 90 paivan valein, vaikka sita ei kaytettaisikaan.

e Varmista, etta robotin latausportit ovat puhtaat ja kuivat ennen varastointia tai lataamista.

5.4 Talvivarastointi

Varmistaaksesi, etta robotti on optimaalisessa kunnossa seuraavaa leikkuukautta varten, varastoi robotti,
latausasema ja RTK-vertailuasema asianmukaisesti. Jos ympariston lampaotila laskee talven aikana alle -

20 °C:n, sailyta robotti, RTK-vertailuasema ja latausasema sisatiloissa.

5.4.1 Robotin varastointi

e (Ohjaarobotti pois latausasemasta ja varmista, etta robotti on ladattu tayteen.

e Katkaise robotista virta.

e Puhdista robotti (kotelo, pydrat, alusta, vision-moduuli jne.) kostealla liinalla tai pehmeélla harjalla.
Voit pesta robotin tarvittaessa. ALA kdanna robottia yldsalaisin puhdistaaksesi sen alustan vedella.

e Annarobotin kuivua. ALA kdanna sita yldsalaisin timan prosessin aikana.

e Levitd korroosionestoainetta latausalustaan. ALA levitd kemikaaleja robotin muihin osiin kuin
latausliittimiin, etenkaan metallisiin kosketuspintoihin.

e Sailyta robotti sisatiloissa.

b.4.2 Latausaseman varastointi

® |rrota virtalahde.
e Poista paalut.
e Puhdista latausasema huolellisesti harjalla ja liinalla.

e Poista latausasema ja virtalahde.
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e Varastoi latausasema ja virtalahde sisatiloihin.
Asenna latausasema seuraavalla leikkuukaudella uudelleen, sijoita se sitten uudelleen (katso lisdtietoa
kohdasta Sijoita latausasema uudelleen) ja mddritéd uudelleen kanava latausaseman ja tehtdvdalueen

vdlille Mammotion-sovelluksen avulla.

b.4.3 RTK-vertailuaseman varastointi

Jos ympaériston lampatila on talvella yli -20 °C:

® |[rrota RTK-vertailuasema virtalahteesta.

o Kierrd RTK-vertailuaseman kaapeli aseman ymparille ja kirista suojakupu.

® Peitda RTK-vertailuasema muovipussilla tai suojuksella.

Jos noudatat nditd ohjeita etkd siirrd RTK-vertailuasemaa, sinun ei tarvitse poistaa karttaa ja
kartoittaa sitd uudelleen seuraavaa leikkuukautta varten.

Jos ympariston lampétila on talvella alle -20 °C:

Jos RTK-vertailuasema on asennettu maahan, noudata seuraavia ohjeita:

e® Poista kartta Mammotion-sovelluksessa.

® [rrota RTK-vertailuasema virtalahteesta.

® [rrota RTK-vertailuasema asennustolpasta.

® |rrota antenni.

e Puhdista RTK-vertailuasema liinalla.

® [rrota asennustolppa.

Asenna RTK-vertailuasema uudelleen seuraavalla kaudella ja tee uusi kartoitus Mammotion-
sovelluksessa.

Jos RTK-vertailuasema on asennettu seinaan/kattoon, noudata seuraavia ohjeita:

® |rrota RTK-vertailuasema virtalahteesta.

® [rrota RTK-vertailuasema seinaasennustolpasta.

® |[rrota antenni.

® Puhdista RTK-vertailuasema liinalla.
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Asenna RTK-vertailuasema seuraavalla leikkuukaudella takaisin alkuperdiseen paikkaan. Karttaa ei

tarvitse poistaa ja kartoittaa uudelleen, koska RTK-vertailuaseman sijainti sdilyy ennallaan.
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6 Tuotteen tiedot

6.1 Tekniset tiedot

6.1.1Yleiset tekniset tiedot

Parametrit
800/800H

Maks.

leikkuualueen koko

800 m?

Maks. usean alueen
hallinta

Moottori

Maksimi nousukyky
Pystysuorien
esteiden
ohituskyky
Leikkuuleveys
Leikkuukorkeuden
saato

Latausaika 230 min
Leikkuuaika

yhdella latauksella

150 min

Automaattinen
lataus
Paikannus ja
navigointi
Esteiden
valttaminen

Azniohjaus

YUKA mini
700/700H 600/600H
700 m? 600 m?

7 5

2-pyoraveto
45 % (24°)

35 mm

190 mm
500/600/700/800: 20-60 mm
500H/600H/700H/800H: 50-90 mm

180 min

110 min

KYLLA

UltraSense Al Vision ja RTK

UltraSense Al Vision

Alexa ja Google Assistant
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500/500H

500 m?
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Parametrit

Vision-valvonta
Yhteydet
RTK-signaalin
peitto
RTK-vertailuasema
Latausasema
Tyoskentelynopeus
A-painotettu
aaniteho
A-painotettu

aanenpainotaso

Vesitiiviys

Sateen tunnistus
OTA-paivitys
GPS-
varkaudenesto
GeoFence-halytys
Vision GeoFence
Nettopaino

Mitat (P x L x K)

800/800H

YUKA mini
600/600H
KYLLA
4G ja Bluetooth ja Wi-Fi
Verkko: 5 km
Datalink: 100 m
RTK310
CHG2300
0.3 m/s

700/700H

LWA:62 dB, KWA:3 dB

LPA:54 dB, KPA:3 dB

Robotti: IPX6
Latausasema: IPX6
RTK-vertailuasema: IPX6
KYLLA
KYLLA

KYLLA

KYLLA
KYLLA
10,3 kg

525 x 413 x 281 mm

6.1.2 YUKA mini kdyttoalueiden tekniset tiedot (EU)

Kayttoalue

BLE

Wi-Fi

LORA

BDS/GPS(L1)/Galileo(E1B)/GLONASS(G1)

Taajuus
2400-2483,5 MHz
2400-2483,5 MHz
5550-5700 MHz
5745-5825 MHz
863,1-869,85 MHz
15659-1610 MHz
-82 -

500/500H

Maks. johdettu teho
9,23 dBm

17,57 dBm

17,32 dBm

13,68 dBm

11,66 dBm
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6.1.3 YUKA mini 4G-moduulin (malli: MC230) kayttéalueiden tekniset tiedot (EU)

Kayttoalue Taajuus Maks. johdettu teho
GSMS00 Tx: 880-915 MHz, Rx: 925-960 MHz 33,41dBm
DCS1800 Tx: 1710-1785 MHz, Rx: 1805-1880 MHz 30,25 dBm
WCDMA kaista | Tx:1920-1980 MHz, Rx: 2110-2170 MHz 23,63 dBm
WCDMA kaista VIII Tx: 880-915 MHz, Rx: 925-960 MHz 24,20 dBm
LTE kaista 1 Tx:1920-1980 MHz; Rx: 2110-2170 MHz 22,59 dBm
LTE kaista 3 Tx: 1710-1785 MHz; Rx: 1805-1880 MHz 23,23 dBm
LTE kaista7 Tx: 2500-2570 MHz; Rx: 2620-2690 MHz 23,28 dBm
LTE kaista 8 Tx: 880-915 MHz; Rx: 925-960 MHz 23,98 dBm
LTE kaista 20 Tx: 832-862 MHz; Rx: 791-821 MHz 22,86 dBm
LTE kaista 28 Tx: 703-748 MHz; Rx: 758-803MHz 22,62 dBm
LTE kaista 38 Tx: 2570-2620 MHz; Rx: 25670-2620 MHz 22,54 dBm
LTE kaista 40 Tx: 2300-2400 MHz; Rx: 2300-2400 MHz 22,31dBm

6.1.4 RTK-vertailuaseman kayttoalueiden tekniset tiedot (EU)

Kayttoalue Taajuus Maks. johdettu teho
BLE 2400-2483,5 MHz 6,71dBm

Wi-Fi 2400-2483,5 MHz 10,41dBm

LORA 863,1-869,85 MHz 10,18 dBm
BDS/GPS(L1)/Galileo(E1B)/GLONASS(G1)  1559-1610 MHz /

6.1.5 Akun tekniset tiedot

YUKA mini
800/800H 700/700H 600/600H 500/500H
TS-A060-2802151
Tulo: 100-240 V~,50/60 Hz, 1,5 A maks.

Parametrit

Akkulaturi
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Lahto: 28V DC, 215A,602W
Akku 21,6 VDC, 6,1Ah 21,6 VDC, 4,5 Ah 216 VDC, 2,4 Ah 21,6 VDC, 2,4 Ah
Akun kapasiteetti 6,1 Ah 4,5 Ah 2,4 Ah 2,4 Ah
Latauksen lampaotila-alue on 4-45 C. Liian korkeat lampétilat voivat vaurioittaa tuotetta.
VAROITUS: Kayta akun lataamiseen vain taman laitteen mukana toimitettua irrotettavaa

syottoyksikkoa.
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6.2 Vikakoodit

Sovellusilmoitus nayttaa yleiset vikakoodit seka
yleisimmat ongelmat.
Vikakoodit  Syyt

Vasemman leikkuukiekon

316
moottori on ylikuumentunut.
Vasemman leikkuukiekon
318
moottorin anturi on vikaantunut.
Oikean leikkuukiekon moottori
323
on ylikuormittunut.
Oikean leikkuukiekon moottori ei
325
kaynnisty.
Oikean leikkuukiekon moottori
326
on ylikuumentunut.
Oikean leikkuukiekon moottorin
328
anturi on vikaantunut.
1005 Akku vahissa
1300 Paikannustila on huono.
1301 Latausasemaa on siirretty.
Py6ran nopeustietoja haettaessa
1420

tapahtui aikakatkaisu.

niiden syyt ja vianmaaritysvaiheet. Tassa luetellaan

Ratkaisut

Kone palautuu normaaliksi, kun moottori on jadhtynyt.
Tama prosessi voi kestaa useita minuutteja.

Kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu
muutaman uudelleenkaynnistyksen jalkeen, ota yhteys
myynnin jalkeiseen tiimiimme.

Tarkista, onko leikkuukiekko juuttunut ja poista tukos
tarvittaessa. Vaihtoehtoisesti nosta leikkuukorkeutta.
Tarkista, onko leikkuukiekko juuttunut. Jos ei,
kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu
muutaman uudelleenkaynnistyksen jalkeen, ota yhteys
myynnin jalkeiseen tiimiimme.

Kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu
muutaman uudelleenkaynnistyksen jalkeen, ota yhteys
myynnin jalkeiseen tiimiimme.

Kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu
muutaman uudelleenkaynnistyksen jalkeen, ota yhteys
myynnin jalkeiseen tiimiimme.

Robotti jatkaa toimintaa, kun akku on ladattu 80 %:iin.
Odota robotin uudelleen paikannusta.

Sijoita latausasema uudelleen.

Kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu, ota

yhteytta myynnin jalkeiseen tiimiin.
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Vikakoodit

2713

2726

2727

Syyt

Lataus on pysahtynyt alhaisen

akkujannitteen vuoksi.

Akku on yliladattu.

Akku on ylipurkautunut.

Ratkaisut

Kaynnista robotti uudelleen. Jos ongelma jatkuu
muutaman uudelleenkaynnistyksen jalkeen, ota yhteys
myynnin jalkeiseen tiimiimme.

Pysayta lataus valittomasti. Jos ylilatausta esiintyy
usein, ota yhteys myynnin jalkeiseen tiimiin.

Lataa akku.
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7 Takuu

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd takaa, ettd tassa tuotteessa ei ole takuuaikana materiaali- ja
valmistusvirheitd normaalissa, Mammotionin julkaiseman tuotedokumentaation mukaisessa kaytossa.
Julkaistu tuotedokumentaatio sisaltaa, naihin kuitenkaan rajoittumatta, kayttooppaan, pika-
aloitusoppaan, huoltotiedot, tekniset tiedot, vastuuvapauslausekkeen, sovellusilmoitukset jne. Takuuaika

vaihtelee tuotteen mukaan. Katso alla oleva taulukko:

Osa Takuu
Paakomponentit
Akku 3 vuotta

Varaosat (latausasema, RTK-vertailuasema)

Jos tuote ei toimi luvatulla tavalla takuuaikana, ota yhteytta Mammotionin asiakaspalveluun saadaksesi

ohjeita.

® Jos kyseessa on paikalliselta jalleenmyyjalta ostettu tuote, ota ensin yhteytta jalleenmyyjaan.

e Kayttdjien on esitettdvd voimassa oleva ostotodistus, kuitti tai tilausnumero (Mammotionin
suoramyynnissa). Tuotteen sarjanumero on valttdmaton takuuhuollon aloittamiseksi.

e Mammotion tekee kaikkensa ratkaistakseen ongelmat puhelimitse, sahkopostitse tai online-chatin
avulla.

® Joissakin tapauksissa Mammotion saattaa suositella tiettyjen ohjelmistopaivitysten lataamista tai
asentamista.

e Jos ongelmat jatkuvat, saatat joutua palauttamaan tuotteen Mammotionille tai paikalliseen
Mammotionin nimedmaan huoltoliikkeeseen lisaarviointia varten.

® Tuotteen takuuaika alkaa ostokuitin tai laskun alkuperaisesta ostopaivasta.

e Ennakkotilattujen tuotteiden takuuaika alkaa lahetyspaivasta paikallisesta varastosta.

-87-



Jos haluat lahettaa tuotteet paikalliseen asiakaspalvelukeskukseen tai Mammotionin tehtaalle
lisddiagnostiikkaa varten, sinun tulee jarjestaa lahetys itse. Mammotion korjaa tai vaihtaa tuotteen ja
palauttaa sen maksutta, jos ongelma kuuluu takuun piiriin. Jos nain ei ole, Mammotion tai nimetty

palvelukeskus voi peria siita maksun.

Seuraavassa on esimerkkeja vioista, jolloin takuu ei ole voimassa:

Kayttdoppaan ohjeiden noudattamatta jattaminen.

Jos tuote on vahingoittunut kuljetuksen aikana eikd sita hylatd toimituksen yhteydessa tai jos
kuljetusyhtio ei toimita virallisia asiakirjoja, jotka vahvistavat vahingot. Kyvyttomyys esittaa todisteita
kuljetuksen aikana tapahtuneista vaurioista.

Tuotteen vikaantuminen johtuu onnettomuuksista, virheellisesta kaytosta, vaarinkaytosta,
luonnonkatastrofeista, kuten tulvista, tulipaloista, maanjaristyksista, altistumisesta elintarvikkeille tai
nestevuodoille, vaarasta sahkolatauksesta tai muista ulkoisista tekijoista.

Vahingot, jotka johtuvat tuotteen kaytosta tavoilla, jotka eivat ole sallittuja tai joita Mammotion ei ole
maaritellyt.

Tuotteen tai sen osien muuttaminen tavalla, joka muuttaa merkittavasti toiminnallisuutta tai
ominaisuuksia ilman Mammotionin kirjallista lupaa.

Tietojesi katoaminen, vahingoittuminen tai luvaton paasy niihin.

Merkit tuotteen etikettien, sarjanumeroiden jne. peukaloinnista tai muuttamisesta.

Jos Mammotionilta ostetusta tuotteesta ei toimiteta voimassa olevaa ostotodistusta, kuten kuittia tai

laskua, tai jos asiakirjojen vaarentamista tai peukalointia epaillaan.
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8 Vaatimustenmukaisuus

FCC-vaatimustenmukaisuuslausekkeet
Tama laite on FCC-saantojen osan 15 mukainen. Kaytto edellyttda seuraavien kahden ehdon tayttymista:
(1) tdma laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairi6itd ja (2) tdman laitteen tulee kestda kaikki vastaanotetut

hairiot, mukaan lukien hairiot, jotka saattavat aiheuttaa ei-toivottuja toimintoja.

Huomio: Laitemuutokset, joita vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti

hyvaksynyt, voivat mitatoida kayttajan oikeuden kayttaa laitetta.

Huomautus: Tama laite on testattu ja sen on todettu tayttavan luokan B digitaalisen laitteen raja-arvot
FCC:n saantdjen osan 15 vaatimuksien mukaisesti. Nama raja-arvot on laadittu siten, etta ne takaavat
kohtuullisena pidettavan suojan haitallisilta hairidilta asuinymparistossa. Tama laitteisto muodostaa,
kayttaa ja voi sateilld radiotaajuista energiaa ja jos sitd ei asenneta ja kayteta annettujen ohjeiden
mukaisesti, se voi aiheuttaa haitallisia hairioita radioviestinnalle. Ei kuitenkaan ole mitaan takeita siita,
ettei hairidita esiinny tietyssa asennuksessa.

Jos tama laitteisto aiheuttaa haitallisia hairioita radio- tai televisiosignaalien vastaanotolle, mika voidaan
todeta kytkemalld ja katkaisemalla laitteiston virta, kayttdjaa kehotetaan yrittamaan hairididen
korjaamista jollakin seuraavista toimenpiteista:

-- Siirrd vastaanottimen antennia tai suuntaa se uudelleen.

-- Vie laitteisto kauemmaksi vastaanottimesta.

-- Kytke laitteisto pistorasiaan, joka on eri virtapiirissa kuin vastaanotin.

-- Pyyda apua jalleenmyyjalta tai kokeneelta radio- /TV-asentajalta.
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ISED-vaatimustenmukaisuuslausekkeet

Tama laite sisaltaa lisenssivapaita lahettimia/vastaanottimia, jotka ovat ISED Kanadan lisenssivapaan
RSS-standardin mukaisia. Kaytto edellyttaa seuraavien kahden ehdon tayttymista:

(1) TAma laite ei saa aiheuttaa hairiodita.

(2) Taman laitteen tulee kestdd kaikki vastaanotetut hairiot, mukaan lukien hairiot, jotka saattavat
aiheuttaa ei-toivottuja toimintoja.

Tama laite tayttaa IC RSS-102:n sateilyaltistuksen raja-arvot, jotka on asetettu valvomattomalle
ymparistolle.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation,

Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en
compromettre le fonctionnement.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un
environnement non controlé.

RF-altistuslausunto

Tama laite tayttaa FCC/IC RSS-102:n sateilyaltistuksen raja-arvot, jotka on asetettu valvomattomalle
ymparistolle. Tata lahetinta ei saa sijoittaa samaan paikkaan eikd kayttdaa minkaan muun antennin tai
lahettimen kanssa. Tama laite on asennettava ja sitd on kaytettava siten, ettd sateilevan laitteen ja
kayttajan kehon valiin jaa vahintaan 20 cm:n vali.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un
environnement non controlé.

Cet émetteur ne doit pas étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre antenne ou un
autre émetteur. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le

radiateur et votre corps.
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Yksinkertaistettu EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

Taten Shenzhen Mammotion Innovation Co., Limited vakuuttaa, ettd radiolaitetyyppi [malli:

500/600/700/800] on direktiivin 2014/53/EU mukainen.

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen taydellinen teksti on saatavilla seuraavassa Internet-osoitteessa:

https://mammotion.com/pages/eu-declaration-of-conformity.
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